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FICHE SYNTHÈSE 

Gestion de l'enherbement dans les vergers 

VOLET 4 : Appui au développement et au transfert de connaissances en agroenvironnement 

MISE EN CONTEXTE 

La gestion du couvre-sol en verger peut être très énergivore en saison. Dans la plupart des vergers, on 

retrouve un sol engazonné dans les allées où circule la machinerie et une bande exempte de mauvaises 

herbes sous les arbres, gérée à l’aide d’herbicides. Toutefois, en production biologique le désherbage 

des rangs est principalement réalisé mécaniquement, ce qui est plus laborieux, de sorte dans des 

parcelles matures on voit souvent des allées engazonnées également. C’est aussi l’occasion d’utiliser des 

paillis ou d’introduire des couvre-sols fleuris qui feront l’objet d’une autre fiche technique. La tonte du 

couvre-sol est donc une tâche récurrente pour permettre la circulation, limiter la concurrence des 

mauvaises herbes, favoriser la croissance des arbres et le développement des fruits, et limiter l’humidité 

près des troncs, qui augmente les risques de dommages par les ravageurs du bois et les maladies.  Pour 

pouvoir entretenir le couvre-sol enherbé sur d’aussi grandes superficies, nous utilisons une combinaison 

d’outils que nous vous présentons ci-dessous.  

TECHNIQUES À L’ÉTUDE 

Mécanisation 

Pour les entre-rangs, on cherche un outil assez large 

pour tondre l’allée en un passage. Nous utilisons pour 

ce faire une faucheuse avec ailes réglables de la 

compagnie Van Wamel Perfect. La largeur de coupe 

est ajustable ce qui permet de l’adapter en fonction 

des différents espacements entre les rangs rencontrés 

dans le verger (Vidéo 1). Cet outil nécessite cependant 

un opérateur de machinerie plus expérimenté que 

l’outil suivant. 

Vidéo 1. Tonte des allées avec la faucheuse à 

ailes réglables de la compagnie Van Wamel 

Perfect. 

https://www.youtube.com/watch?v=oErklprNhIc
https://www.youtube.com/watch?v=oErklprNhIc
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L’outil le plus accessible au niveau 

du prix et de la facilité d’utilisation 

est sans aucun doute le 

traditionnel tracteur à gazon, qui 

reste un incontournable. Nous 

avons opté pour un tracteur à 

gazon à montage frontal de la 

compagnie Kubota. Il est 

facilement manœuvrable et il 

permet d’accéder aux espaces plus 

restreints (Vidéo 2). La largeur de 

coupe est beaucoup moins grande, 

mais le montage frontal permet de 

tondre plus près des arbres et des 

poteaux pour diminuer la largeur à 

entretenir sur le rang.  

 

 

Pour gérer l’enherbement sur 

le rang, plusieurs 

compagnies offrent des 

porte-outils munis d’une 

tondeuse avec palpeur pour 

permettre de contourner les 

arbres. Dans le cadre du 

projet, nous avons utilisé le 

porte-outil Clemens Radius 

SL Plus équipé d’une 

tondeuse (Vidéo 3). Le 

système de palpage du 

porte-outil permet à la 

tondeuse de se déporter vers 

l’entre-rang lorsqu’il 

rencontre de la résistance 

(arbre ou poteau). Ceci 

permet de tondre les 

adventices sur le rang entre 

les arbres très efficacement. 

Vidéo 3. Porte-outil Clemens Radius SL Plus équipée d’une tondeuse pour 

la gestion de l’enherbement sur le rang de pommier. 

Vidéo 2. Tondeuse à montage frontal de la compagnie Kubota 

utilisée pour un travail de précision près du rang de pommier. 

https://www.youtube.com/watch?v=yntw9JmxTCo
https://youtu.be/WBr8qWbVj_I
https://www.youtube.com/watch?v=yntw9JmxTCo
https://youtu.be/WBr8qWbVj_I
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L’opérateur de la machinerie doit toutefois être en mesure de bien ajuster la tension du palpeur, faute 

de quoi, l’outil risque de blesser et d’endommager les arbres. L’outil permet un gain de temps 

considérable en comparaison au coupe bordure. Elle nécessite cependant un opérateur d’expérience et 

la polyvalence des porte-outils en fait ici un outil plus complexe à réparer et à ajuster. À noter que cette 

technique n’est pas adaptée pour une jeune plantation, car la sensibilité du palpeur n’est pas assez fine.  

Malgré la mécanisation possible de la tonte sur le rang, pour les arbres en port libre particulièrement, 

nous avons recours aux tailles bordures (Weed-eaters) pour contrôler la végétation plus près du tronc 

et dans la bande étroite retrouvée entre les arbres. Il faut être extrêmement prudent avec ces outils, car 

il est facile d’endommager des arbres en s’approchant trop près. Il est préférable de faire un désherbage 

manuel très près des troncs ou de mettre des copeaux de bois ou autre paillis pour éviter les blessures, 

portes d’entrée de maladies également. 

Robotisation 

Une alternative intéressante pour maintenir le couvre-sol bas repose sur l’utilisation de tondeuses 

robots. Elles réussissent à maintenir un couvre-sol vraiment bas en fonctionnant en continue durant le 

jour. Les tondeuses robots ont également le potentiel de travailler sur toute la surface engazonnée du 

verger et donc de tondre entre les arbres. Grâce à leur petite taille, elles peuvent atteindre des endroits 

difficiles d’accès pour les autres outils. Le fonctionnement est simple, un fil délimitant la zone de tonte 

est enfoui dans le sol et la tondeuse va élaborer un parcours de tonte à l’intérieur de cette zone en 

identifiant les obstacles qu’elle va rencontrer après quelques passages de repérage.  Elle apprend donc 

avec le temps à tondre adéquatement la surface souhaitée en évitant d’être coincée quelque part. Là est 

le défi en verger puisque les obstacles sont nombreux et la tondeuse mettra quelques jours avant d’être 

efficace dans la tonte. L’autonomie de chaque modèle diffère et influence la dimension de la zone de 

tonte possible. La tondeuse établie son circuit de tonte de façon à pouvoir retourner à sa base pour être 

rechargée. Le contrôle à distance de la tondeuse est possible via une application mobile. Un suivi par 

GPS en cas de vol est également disponible. Différents modèles sont actuellement vendus sur le marché, 

mais nous avons plus spécifiquement évalué deux tondeuses robot de la compagnie Husqvarna soit la 

AUTOMOWER® 435X AWD et la AUTOMOWER ®450XH (tableau 1).  

La tondeuse 435X AWD à l’avantage d’être équipée d’une traction intégrale qui facilite le travail sur des 

terrains accidentés ayant des pentes jusqu'à 70 % grâce à ces 4 roues motrices. Nous l’avons mise à 

l’épreuve dans une parcelle en pente dans le verger. En contrepartie, elle couvre une plus petite 

superficie de tonte et offre une moins bonne autonomie que la 450XH. Nous avons choisi d’évalué le 

second modèle dans une plus grande parcelle où le dénivelé était moins prononcé (Figure 1).  
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Figure 1. Tondeuse robot AUTOMOWER ®450XH de la compagnie Husqvarna à l’œuvre dans une parcelle 

de Cortland à port libre.  

 

La tondeuse dotée d’une traction intégrale était sans contredit la plus adaptée au terrain accidenté 

rencontré dans le verger. Celle-ci restait moins fréquemment coincée dans les trous et les aléas du terrain 

grâce à ces 4 roues motrices. Le modèle avec traction intégrale présente un réel avantage, même si le 

coût à l’achat est plus élevé. Il ne faut cependant pas négliger la présence d’objets au sol qui pourraient 

entraver l’activité des tondeuses. Lors de la deuxième année de nos essais, nous avons fait face à un bris 

dans le fil délimitant le périmètre d’action de l’une des tondeuses, paralysant ainsi totalement la tonte 

dans cette parcelle. Les tondeuses robots doivent être entreposées à l’intérieur en période hivernale et 

remises en place rapidement lorsque la neige est complément fondue pour être opérationnelles. Le 

dégagement du châssis par rapport au sol permet seulement une coupe basse d’entretien, elle ne peut 

donc pas être utilisée lorsque l’herbe est rendue haute.  

Il a aussi été observé que l’efficacité des tondeuses robots est diminuée lors de l’éclaircissage et de la 

récolte par la présence de fruits au sol (Hossain et Komatsuzaki, 2021). Il est donc suggéré de ramasser 

les fruits tombés au sol avant la tonte pour un fonctionnement optimal de l’équipement. Il est aussi très 

important de faire un marquage visuel ou de géolocaliser l’emplacement exact du fil enfoui qui délimite 

la zone de coupe, car en cas de bris de ce fil, la tondeuse n’est plus opérationnelle. Quoiqu’il en soit, les 

tondeuses robots demeurent pour le moins un outil très intéressant pour la gestion des mauvaises 

herbes dans des vergers de petites superficies. Elle offre l’opportunité d’alléger les tâches liées à la tonte. 

Des activités de recherche et développement doivent cependant être réalisées pour faire face aux défis 

techniques rencontrés.  
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Tableau 1 : Comparaison des deux modèles de tondeuse robot de la compagnie Husqvarna évalués au 

Verger du Boisé des Frères dans le cadre de la vitrine technologique.  

Caractéristiques AUTOMOWER® 435X AWD AUTOMOWER ®450XH 

 

  

Traction intégrale Oui, 4 roues motrices Non 

Inclinaison maximale Jusqu’à 70% 45% 

Capacité de surface de tonte 3500 m² ±20% 5000 m² ±20% 

Hauteur de coupe (min-max) 30-70 mm 50-90 mm 

Temps moyen de chargement 30 min 60 min 

Temps moyen de tonte par 

charge 
100 min 270 min 

Suivi de vol par GPS Oui Oui 

Prix 5 299$ 4 299$ 

Vidéo des tondeuses en 

action 

AUTOMOWER® 435X AWD  

 

AUTOMOWER ®450XH 

 

 

 

  

https://youtu.be/Ees7j3qcu4A
https://youtu.be/qt2W9KKFCVs
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Bradshaw, T. (2017). Non-chemical weed management in orchards. Université du Vermont. [En ligne] 
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Faucheuses ciseaux largeur de travail réglable, série DR/MV de la compagnie Van Wamel Perfect 

https://www.perfectvanwamel.com/fr/produit/faucheuses-serie-dr-mv  

 

Tondeuse robot AUTOMOWER® 435X AWD de la compagnie Husqvarna 

https://www.husqvarna.com/ca-fr/robots-tondeuses/automower-435x-awd 

 

Tondeuse robot AUTOMOWER® 450XH de la compagnie Husqvarna 

https://www.husqvarna.com/ca-fr/robots-tondeuses/automower-450xh 

 

Porte-outil Radius SL Plus de la compagnie Clemens Technologies 

https://www.clemens-online.com/fr/produits/travail-sous-le-rang/radius-sl-plus  

 

Tondeuse à montage frontal GF1800 de la compagnie Kubota 

https://kubota.ca/fr/products/GF-Series  

 

https://www.uvm.edu/~orchard/fruit/treefruit/tf_horticulture/UVFRT005_NonChemWeedMgmt.pdf
https://www.ontario.ca/fr/page/lutte-contre-les-mauvaises-herbes-dans-les-vergers
https://www.ontario.ca/fr/page/lutte-contre-les-mauvaises-herbes-dans-les-vergers
https://www.perfectvanwamel.com/fr/produit/faucheuses-serie-dr-mv/
https://www.husqvarna.com/ca-fr/robots-tondeuses/automower-435x-awd/
https://www.husqvarna.com/ca-fr/robots-tondeuses/automower-450xh/
https://www.clemens-online.com/fr/produits/travail-sous-le-rang/radius-sl-plus/
https://kubota.ca/fr/products/GF-Series
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